技术指标：
本次采购多维机械平台如下示意图所示：
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1、多维机械运动平台由磁铁支撑调整平台、高精度旋转主轴、主轴箱移动平台共三部分组成。
2、磁铁支撑调整平台y轴行程±100mm，全行程内直线度误差＜0.01mm，配备0.001mm或以上精度的光栅做位置反馈，手动调节，最小调节量＜0.004mm，配备数显，数显精度0.001mm。
3、磁铁支撑调整平台x轴行程±60mm，全行程内直线度误差＜0.01mm，配备0.001mm或以上精度的光栅做位置反馈，手动调节，最小调节量＜0.004mm，配备数显，数显精度0.001mm。
4、x轴和y轴为垂直关系，使用方箱或其它检具检测，全行程范围内误差小于0.03mm。
5、磁铁支撑调整平台最上端放置回转工作台，手动调节范围±5度，调节精度0.05度。全行程调节平面度误差＜0.01mm。
6、主轴箱移动平台运动轴线垂直于磁铁支撑调整平台xy轴所组成的平面，垂直误差＜0.01mm。同样，主轴箱移动平台运动轴线与回转工作台的台面垂直度误差＜0.01mm。
7、主轴箱移动平台行程≥480mm，直线度及平面度误差＜0.01mm。
8、高精度旋转主轴安装在主轴箱移动平台上，旋转主轴安装检棒以后检测径向跳动，在靠近主轴端部跳动误差＜0.004mm，在距主轴端部300mm处跳动误差＜0.015mm。
9、安装检棒后，检测检棒和主轴箱移动平台的平行度，误差＜0.01mm。
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